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特集　ソニーの超小型コンピュータSpresense
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　Webで公開されているSpresenseのローバのハード
ウェアとプログラム（1）を参考にして，猫のおもちゃ
用ロボットを製作しました．
　Spresenseがモータを駆動し，モーラ（猫じゃらし
のようなおもちゃ）をランダムなスピード/方向に動
かすことで猫の興味を引き，遊びます．サブコアでモ
ータ制御の動作パラメータをランダムに生成し，メイ
ン・コアに送信します．メイン・コアは受信したモー
タ制御パラメータでモータを制御します．メイン・コ
ア/サブコアで役割分担し，マルチコア・プログラミ
ングをしています．
写真1，写真2が猫のおもちゃ用ロボットの全体像です．

ハードウェア構成

　猫のおもちゃ用ロボットは，SprTurtleBot（1）をベ
ースに製作します．駆動部はSprTurtleBotのハード
ウェアをそのまま流用します．表1に使用した部品を
示します．

● ロボット・スマートカーのシャーシ
市販されている2輪ロボットスマートカーのシャー

シのキットを使いました．このキットには次の部品が
同梱されており，猫のおもちゃ用ロボットの主要な構

写真2　猫じゃらしロボットとたわむれる猫

写真1　製作した猫のおもちゃ用猫じゃらしロボット
左右のモータで猫のおもちゃ（モーラ）を動かして，猫の興味
を引く

モーラ
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猫まっしぐら！
ランダム猫じゃらしロボット

阿部 耕二　Koji Abe

Spresenseのメイン・コア＆サブコアの
連携動作プログラム
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