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写真1　コウモリラン苔玉栽培をグーグルAIに行わせる自
動管理システム
センサで重量計測，水分検知，環境測定の3つについて測定し，
コウモリランの計測時の画像とともにAIに読み込ませ，ロボッ
ト・アームを動かして葉水や，苔玉への給水管理を判断させる

下記リンクにて関連データ公開中です．
https://toragi.cqpub.co.jp/download2026/ 1072026年2月号

　人気の植物コウモリラン（ビカクシダ）の水分セン
シング＆水やりをグーグルAI Geminiに行わせる装
置に挑戦します．
　これまで，本誌2025年11月号と2026年1月号で，
コウモリランの苔玉に電子回路を組み合わせてきま
した．1回目は，水分センサと電圧計・LEDを使い，
苔玉に含まれる水分を可視化しました．2回目は，
ロードセル（重量計）を導入して水分量をグラム単位
で管理し，液晶ディスプレイで詳細なコンディショ
ン表示を行いました．今回はこれらをさらに発展さ
せたアップグレードに相当します．AIが植物の面
倒を見るシステムを作ります．
　基本的なシステム構成などは2回目を踏襲しつつ，
苔玉の水分量，環境情報，そしてカメラによる映像
を生成AI（Gemini）に入力し，AIの判断に基づいて
水やりを行う自律型の自動管理システム（写真1）を
構築します．

グーグルAI Gemini制御の
自動植物栽培システム

● センシングとモータ制御はラズパイPico 2 W
本システムは，端末側は制御用Raspberry Pi Pico

2 W（以後，ラズベリー・パイPico2W）と，ホスト側
はAIとの対話や高度な処理を行うラズベリー・パイ
5で構成します．
　端末側のラズベリー・パイPico2Wでは，苔玉の重
量（保水量）や環境データを取得し，ラズベリー・パイ
5へJSONデータとして送信します．また，ホストか
らの指示に基づき，液晶表示，LED制御，給水ポンプ，
葉水ロボットの制御を行います．

● グーグルAIのGeminiとのやりとりはラズパイ5
ホスト側のラズベリー・パイ5では，ラズベリー・

パイPico2Wからの各種センシング・データと，USB
カメラで撮影した植物の画像を生成AIに送信し，AI
連携をさせます．
　また，AIからの「給水指示」や「状態判断」を受

け取り，Pico 2 Wへ制御コマンドを送ります．

● AIに送るセンサ・データについて
センサは，重量計測，水分検知，環境測定の3つに

ついて測定します．
　重量計測は，ロードセル＋アンプ（HX711）を使用
し，苔玉の水分含有量を重量で監視します．水分を植
物が吸収，または，空気中に蒸散してしまうと，全体
の重量が軽くなるので，苔玉の内部は乾燥状態だと判
断できます．
　水分検知は，ステンレス製の電極を苔玉に刺して抵
抗値を計測します．水のやり過ぎは根腐れの原因とな
りますので，水分量を測定する必要があります（写真2）．
　環境測定は，気温，湿度，気圧や有機溶剤やアルコ
ールなどのガス計測機能がある，BME680センサモジ
ュールを使用します（写真3）．
　給水機構は，水分検知用ステンレス電極の片側を中
空のステンレスパイプに変更し，給水用チューブを接
続することで，苔玉内部への直接給水を実現しました．

コウモリランの苔玉の状態表現LEDについては，
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人気植物コウモリランをラズパイ Pico 
2 Wと生成AIでニョキニョキ育てる！第3章
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特集　農業エレクトロニクス 回路のタネ本誌のご購入はこちら

https://shop.cqpub.co.jp/hanbai/books/MTR/MTR202602.html
https://toragi.cqpub.co.jp/magazine/202602/

