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特集
クルマ先進！
3次元計測/地図作成，物体認識/追跡，衝突時間推測…

最強！
LiDAR測距も

2眼カメラ＆ミリ波レーダの製作

5F-Share
テキストボックス
本誌のご購入はこちら

https://shop.cqpub.co.jp/hanbai/books/MTR/MTR201903.html
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イントロダクション
物体や地形をリアルタイム計測＆コンピュータ処理

3次元スキャン！ 車載カメラ眼＆レーダの研究

GPS衛星

自動車
先進国
の技

走るロボット「クルマ」の先進エレクトロニクスに学ぶ
LiDAR

ミリ波
レーダ

IRレーザ

ミリ波
レーダ

超音波
センサ

ワイヤレス
給電

V2X（車車間/
路車間通信）

GPS
レシーバ

高性能
カメラ



全被写体との距離を約10ms周期＆130万ピクセルで高速計測！
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特集　クルマ先進！2眼カメラ＆ミリ波レーダの製作
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全方位空間計測！3つの3次元カメラ眼
①ステレオ・カメラ

②ミリ波レーダ

③LiDAR（Light Detection and Ranging）

従来の
カメラ

ステレオ・
カメラ

雨や霧など 
気象条件が悪いときでも 
300m先まで 
ターゲットを 
検出できる

デプス計測精度
100μmの
凹凸オブジェクト・
スキャナ

［画像提供：米Velodyen LiDAR社］




